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Описание проекта

◦ Робот представляет собой квадрокоптер 
помещенный в прочный корпус в виде шара и 
установленной на нем камерой для 
записи видео. Для более скрытной работы в 
корпус робота встроено моноколесо 
обеспечивающее передвижение по земле.



Польза проекта

◦ Польза заключается в том, что военные и 
спецслужбы смогут меньше рисковать своей 
жизнью используя нашего робота в 
операциях по разведке и поиску людей. 
Благодаря своему малому размеру этот 
робот сможет проникать в места куда 
человек попасть не может.



Как работает робот

◦ Квадрокоптер сможет быстро доставить 
робота до точки назначения. Чтобы быть 
менее заметным и шумным робот может 
опуститься на землю и проехать путь на своем 
моноколесе.



Возможность дальнейшего 
применения

◦ Этот робот может быть использован как для 
военных целей так и мирных, например: 
патрулирование улиц города, охрана важных 
объектов.




