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Сновальный станок



Математическое описание и структурная схема ДПТ.



Результат компьютерного моделирования ДПТ



Система подчиненного управления 
электроприводом 



Синтез контура тока и результат компьютерного моделирования.



Синтез контура скорости и результат компьютерного 
моделирования.



Компьютерная модель и результат моделирования системы 
подчиненного регулирования ЭП.



Структурная схема системы согласованного управления.



Краткое математическое описание системы 
согласованного управления.



Синтез регулятора синхронизации



Синтез регулятора синхронизации



Компьютерная модель ССУ



Результаты компьютерного моделирования ССУ 
при различных возмущениях. 



Благодарю за внимание!


