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ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ
Цель: создать летательный аппарат (управляемый дрон) с вертикальным 
взлётом и посадкой, позволяющий производить фото и видео съёмку с 
воздуха.

Задачи:

•Изучить устройство и теорию полёта гексакоптера;

•Рассказать в каких видах деятельности может применяться гексакоптер;

•Настроить полётный контроллер, создать корпус, установить и 
подключить все элементы;

•Формирование и документирование эскизного проекта;

•Подготовка отчёта о реализации проекта.



ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ НА РАЗРАБОТКУ

1. Назначение разработки

2. Требование к программе или программному изделию

• Требования к функциональным характеристикам

• Требования к надежности

• Требования к составу и параметрам технических средств

• Требования к информационной и программной совместимости

• Условия эксплуатации

3. Требования к программной документации

4. Технико - экономические показатели



ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ НА РАЗРАБОТКУ

5. Стадии и этапы разработки

6. Требования к транспортировке и хранению

7. Специальные требования

8. Порядок контроля и приемки





3D МОДЕЛЬ ГЕКСАКОПТЕРА



Калибровка и настройка полета по 
координатам



ОСНОВНЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ  ПО РАБОТЕ

•Собрать гексакоптер, запрограммировать его, сделать 
примерные расчёты подъёмной силы и прочих значений, 
необходимых для полёта. 

•Запустить гексакоптер в воздух, продемонстрировать его 
работоспособность, выступить на конференции с 
результатами проекта.





СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!


