
















1.3. Методические указания
При построении векторных диаграмм используются следующие 
допущения:
- не учитываются токи нагрузки, т.е. рассматриваются только 
аварийные составляющие токов (Iк>>Iнагр);
- рассматриваются только металлические КЗ (Rп = 0);
- все выражения и векторные диаграммы получаются на основе 
использования законов Кирхгофа и Ома; 
- рассматриваются повреждения на линии в сети с 
глухозаземленными нейтралями с одним источником питания.





Операции с векторами. 
 Если же одновременно рассматриваются два или несколько 

токов и напряжений, а у нас принята трехфазная система, 
то, задавшись положением на диаграмме одного из векторов, 
(за первую фазу принята фаза А), мы тем самым уже 
определяем положение всех других векторов.

Все три вектора фазных напряжений: UА, V В, Vс, вращаются 
против часовой стрелки с одинаковой скоростью, 
определяемой частотой переменного тока. При этом они 
пересекают вертикальную ось, совпадающую с направлением 
вектора UA поочередно с определенной 
последовательностью, которая называется чередованием фаз 
напряжения (или тока для того чтобы определить взаимное 
расположение двух векторов), обычно говорят, что один из них 
опережает или отстает от другого. При этом опережающим 
считается вектор, который при вращении против часовой 
стрелки раньше пересечет вертикальную ось.





1.2.2. Короткие замыкания за трансформаторами со схемой 
соединения обмоток Y/Δ-11 и Δ /Y-11
2.1. Задание
Построить качественно векторные диаграммы токов в месте 
повреждения и со стороны питания при заданном виде КЗ. Схема 
сети, на которой даны обозначения токов со стороны питания и в 
месте повреждения, представлена на рис. 1.5, 1.6. 

Затем строим вторую векторную диаграмму   
первого упражнения  вашего варианта:
















