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Миссии
Основные миссии: 
1. Съемка баропрофиля и термопрофиля вдоль траектории полета аппарата

2. Получение и интерпретация данных с 3х осевого акселерометра

Дополнительные миссии:
1. Реализация системы поиска аппарата 
2. Реализация герметизации отсека радиоэлектроники зонда на случай дождя 
и попадания в водоем 
3. Черный ящик 
4. Мониторинг температуры, давления, влажности и состава атмосферы в    
месте посадки на протяжении минимум 1,5 часа
5. Световая и звуковая индикация состояния аппарата 



Предварительный список 
деталей 



Схема подключения



Дорожная карта



Расчет парашюта

r R

r=R/15

S  - площадь купола парашюта      
M - масса спускаемого аппарата
C  - коэффициент сопротивления формы
V  - скорость спуска
R  - плотность воздуха
g  - ускорение свободного падения
R  - радиус купола
r   - радиус отверстия
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C = 0,75
g = 9,81

Температура,   C R  ,  kg/m

35 1,145

30 1,164

25 1,184

20 1,204

15 1,225

10 1,247

5 1,269

0 1,292

-5 1,316

-10 1,342
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Площадь парашюта: S = 
2*M*g

C *R *Vd o
2

S = π*(R  - r  )22



3D модель корпуса



СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!


