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• Последовательное соединение
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Правила преобразования в САУ. Результирующий 
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• Последовательное соединение

 При n последовательно соединенных звеньях:

 Результирующий коэффициент передачи:
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Правила преобразования в САУ. Результирующий 
коэффициент передачи (статика)

• Параллельное соединение
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• Параллельное соединение



Правила преобразования в САУ. Результирующий 
коэффициент передачи (статика)

• Параллельное соединение

 При n параллельно соединенных звеньях:

 Результирующий коэффициент передачи:



Правила преобразования в САУ. Результирующий 
коэффициент передачи (статика)

• Встречно-параллельное соединение
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Правила преобразования в САУ. Результирующий 
коэффициент передачи (статика)

• Встречно-параллельное соединение

 Результирующий коэффициент передачи:
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Статическое регулирование и управление

 Функциональная схема САУ  при наличии 
возмущения
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Статическое регулирование и управление

• Система регулирования уровня воды в баке

fΔх
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Статическое регулирование и управление

• Относительная ошибка регулирования 
(погрешность) - величина отклонения хвых, 
приходящуюся на единицу воздействия х

f

• Статизм - мера статической точности САУ


