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Цель

 Сделать  дробовик



Прототип дробовика.

Наша идея сделать дробовик. 



Система  

В системе винтовки :

приклад (NXT)

спусковой курок (датчик касания)

затвор (который управляется мотором)



Механика 

1.датчик касания активирует мотор
2.мотор приводит в действие затвор
3. затвор оттягивается и патрон 
заряжается
4. мотор  прокручивает затвор  

5.  патрон вылетает



Итог

Мы сделали  дробовик
 Процесс был интересным и немного  
трудным.                                           


