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1. Назначение, принцип действия и кинематическая 
схема гировертиканта.

2. Назначение и принцип действия системы 
приведения гировертиканта.

3. Назначение, принцип действия, кинематическая 
схема и особенности гирогоризонта.

Учебные вопросы:
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1. Назначение, принцип действия, кинематическая 
схема и режимы работы гировертиканта.

.
 

 

 
 
 

Назначение ГВ:
1. Формирование электрических сигналов, пропорциональных 
углам рыскания     и    вращения РН.
2. Для стабилизации оси чувствительности ИПГ БС 
(измерительно-преобразовательная головка боковой 
стабилизации).
3. Для формирования разовой команды в систему безопасности.

Контактно-ламельное 
устройство

Потенциометричекий 
датчик угла
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1. Назначение, принцип действия, кинематическая 
схема и режимы работы гировертиканта.

.
 

 

 
 
 

Кинематическая схема гировертиканта
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2. Система коррекции гировертиканта.
 

 

 
 
 

Канал горизонтального приведения
 

Канал азимутального приведения
 

ИПГ БС – ЧЭ канала горизонтального приведения;
ДМв – исполнительный орган горизонтального приведения;
УНК – усилитель наземной коррекции.

 

КЛУ – контактно-ламельное устройство. 
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3.  Назначение, принцип действия, кинематическая 
схема и режимы работы гирогоризонта.

 

 

 
 
 

Назначение ГГ:
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1. Система коррекции гирогоризонта.
 

 

 
 
 

Кинематическая схема гирогоризонта
 



3.  Назначение, принцип действия, кинематическая 
схема и режимы работы гирогоризонта.
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схема и режимы работы гирогоризонта.
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1. Система коррекции гирогоризонта.
 

 

 
 
 

СД, СП – сельсин датчик, сельсин приемник.
ДС – двигатель стабилизации;
У – усилитель.
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