
Отчетный  проект
«Помощник на колесах».

Команда 

«Робопомощники».

Участники: Старцев Александр и 

Кудинов Александр. 

Уровень 9.



Цель проекта:

Робот будет ездить от точки A до 
точки Б, чтобы выполнить 

заданную функцию.



Проект Будет полезен:
 

Людям, которые работают на доставке 
тяжелых грузов, так как робот может 

выдерживать большой объем груза, тем 
самым сокращая время перевозок.



Конструкция:
Состоит из нескольких 
датчиков, колес и других 
материалов.



Программа:
Указывает роботу куда 
ехать, с какой скоростью , 
при какой скорости 
поворачивать на поворотах.



Спасибо за внимание!



Демонстрация работ


