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Назначение
Решение предназначено для управления 
общественным городским транспортом с 
помощью моделирования транспортных 
систем и регулирования транспортных 
потоков. Решение предоставляет конечным 
потребителям высокую информативность и 
безопасность, а также качественно повышает 
уровень взаимодействия участников 
движения по сравнению с обычными 
транспортными системами. Обеспечение 
безопасности, правильной эксплуатации 
транспортных средств и создание 
комфортных условий для пассажиров - все 
это позволяет внедрять высокоэффективные 
системы контроля транспортных средств и 
делать это в кратчайшие сроки.



Состав
• GPS-треккeр
• WiFi-роутер, мультимедиацентры, 
контроллер диагностики 
параметров транспортного 
средства, системы визуального 
наблюдения и сигнализации 
аварийных происшествий

• Система диспетчиризации и 
удалённого управления на базе 
портала  "Web-Telemetry"











Компания "Центр2М"

 Разработкой систем умного 
транспорта для безопасного 
движения общественного 
транспорта в России 
занимается «Центр2М». Данная 
компания создаёт программные 
и технологические решения для 
мониторинга, отслеживания 
расположения транспортных 
средств, предотвращения 
нецелевого 
использования транспорта.
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