
Раздел 3. 
Изучение механизмов и их работа 

Тема 3.14: «Датчик расстояния» и «Маркировка»
(работа с 2-я моторами)»

Не забывай!
 Для просмотра презентации, нужно зайти в 
вкладку «Показ слайдов» -> «С начала».

Затем, просто щёлкаешь левой кнопкой мыши 
или клавишами на клавиатуре, как я показывала 

Вам на занятиях.

1!

2!



Тема: «Датчик 
расстояния»

❖ Датчики расстояния указывают расстояние до объекта, для того, чтобы 
робот не врезался в препятствие или объект.

❖ По аналогии с живым организмом — датчик расстояния и датчик 
наклона, это органы чувств робота.

❖ Датчик расстояния служит для безопасного передвижения роботов в 
пространстве за счет измерения расстояния до препятствия от 
нескольких сантиметров до нескольких метров. 

❖ Датчик расстояния обнаруживает объекты на расстоянии до 15 см.



Рассмотрите  устройство «Датчик расстояния»

И + на сколько видит «Датчик 
расстояния»





«Маркировка» (работа с 2-я 
моторами)

ВАЖНО
!

*Как например передвижения 
ТИРАННОЗАВРОВ



Пример Разработки модели 
«ТИРАННОЗАВР РЕКС» с 2-я 

моторами



Разработанные 
модели 

«ТИРАННОЗАВР 
РЕКС» 
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Даниил Минин и Максим 
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