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Классификация инноваций и проектов

Динамическое программирование

Система обеспечения качества 
инновационного продукта
Методы и техника управления ИП

Обеспечение качества процессов ЖЦ 
ИП



Цель и задачи
• Цель исследования:

• Задачи:

обеспечение эффективного управления 
качеством инновационных проектов методом 

динамического программирования.    

  Исследование обеспечения качества процессов 
жизненного цикла инновационного проекта 

Разработка математической постановки задачи 
и процедуры описания решения методом 
динамического программирования.

Применение в электротехническом 
производстве 

3

1

1

2

Слайд 3



Структурная схема процессов ЖЦ ИП 
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Контрольные точки обеспечения 
качества процессов ЖЦ ИП 
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Три вида средств управления 
качеством продукции ИП 
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Средства 
управления 
качеством 
продукции

 ИПСтандарты

Модели и 
методы

Инструмент
альные 

средства



Схема оценки уровня качества изделий 

Сопоставление результатов с установленными нормами

Принятие 
решений по 
управлению 
качеством

Выбор 
номенклатуры 
показателей и 
методики их 
определения

Определение 
показателей 

качества

Выбор базовых 
показателей 

качества

Оценка 
уровня 

качества

Выбор методов 
определения 

уровня качестваЦель оценки
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Группировка показателей качества 
электротехнических изделий по однородности

характеризуемых свойств

Показатели качества

Функциональные Ресурсосберегающие Охранные

Технического эффекта

Надежности
Эргономичности

Технологичности

Ресурсоемкости

Экологичности

Безопасности
Удобной 

заменяемостиЭстетичности

Совместимости
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Схема принятия решений 
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Незапрашиваемые 
источники

Запрашиваемые 
источники

Сбор данных

Осознание 
состояние 
системы

Определение 
целей и 

критериев 
эффективности

Оценка 
результатов

Память системы 
управления

Математическая 
модель 

управляемой 
системы

Формирование 
множества 
решений

Выбор решения

Реализация 
решения



Многостадийный процесс 

• Состояние системы на каждой стадии 
описывается уравнением

• где y – переменная состояния u - управление
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Процедура решения задачи методом 
динамического программирования 

• B – рекуррентное соотношение Беллмана
• y – переменная состояния
• Q – критерий оптимальности
• u - управление
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где: B – рекуррентное соотношение Беллмана; y – переменная 
состояния; Q – критерий оптимальности; u - управление

Процедура решения задачи методом динамического программирования 
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Принцип работы частотного привода

Пример



Эффективность вложения средств в каждую инновацию

Решение:
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6,44,84,13

6,96,45,95
6,66,25,24

5,43,232
2,822,21
0000

млн. руб.

Математическая постановка задачи



Спасибо за внимание!
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