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3/8Технология динамического сравнения трасс (2)

Проявление 
ошибки

Исполнение
(трансляция)

0

Получение контрольной точки

Восстановление с  контрольной точки

Расхождение в сравнении состояний

Получение и анализ трасс симуляторов



4/8Организация процесса сравнения на реальном ВК



Исполнение
(трансляция)

0

Процесс сравнения на реальной машине

Период сравнения

Ведущий Ведомый

Расхождение

Сохранение 
контекста исходной 

платформы 
ведущей машины

Восстановление 
контекста исходной 

платформы 
ведомой машины

Сохранение 
контекста исходной 

платформы 
ведомой машины

Восстановление 
контекста исходной 

платформы 
ведущей машины

Сохранение 
контекста целевой 

платформы

Опытный 
образец ВК

Удаленный терминал с 
менеджером сравнения

Переключение Переключение

Период сравнения

Ведущий Ведомый

Переключение

Симулятор



Спасибо за внимание!

Q&A


