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Цель: создание робота для 
управления автомобилем

Обоснование:
1.Облегчить жизнь человеку
2.Сократить количество ДТП
3.Внедрение новых 
технологий



Раскрытие проекта:

Мы собираемся сделать машину, 
которая будет  ездить без участия 

человека. Автомобиль будет 
передвигаться с помощью GPS 

навигатора. В салоне будет 
находиться робот отвечающий за все 

процессы , которые раньше делал 
человек. И внедрить в него прграмму 

для опеделения дорожных знаков, 
светофоров, и других дорожных 

препятствий.
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