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Общие сведения
Современные радары сопровождения построены 
как импульсные радары. Импульсный радар 
передаёт излучающий сигнал только в течение 
очень краткого времени, коротким импульсом 
(обычно приблизительно микросекунда), после 
чего переходит в режим приёма и слушает эхо, отражённое от цели, в то время как 

излучённый импульс распространяется в пространстве.

     Проводится моделирование следящего моноимпульсного амплитудного 
суммарно-разностного пеленгатора для одной плоскости пеленга, разработка 
программ на языке Fortran для моноимпульсного амплитудного пеленгатора и 
его отдельных элементов.

     Используются методы математического моделирования радиотехнических 
устройств и систем на функциональном этапе проектирования с использованием 
базиса простейших функциональных элементов при комплексном описании 
радиосигналов и помех. В качестве математической модели диаграммы 
направленности антенны использовалась функция  sin(x)/x.
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Структурная схема пеленгатора
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Модель гармонического радиосигнала
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Модель гармонического радиосигнала
 с шумами
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Система АРУ
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Система АРУ
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Система АРУ
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Система АРУ с шумами
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Усилитель промежуточной частоты
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Усилитель промежуточной частоты
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Моделирование пеленгатора
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Пеленгационная характеристика
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