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Обобщённая система уравнений
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Преобразование системы координат
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Система уравнений АКЗ двигателя
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Математическое описание 
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Расчёт параметров асинхронного 
двигателя
Программа для расчёта параметров АКЗ двигателя

Рисунок 1 – Расчёт параметров АКЗ в Simulink



Расчёт параметров асинхронного 
двигателя
Таблица 1 - Каталожные данные двигателя RA90S6 

Таблица 2 - Параметры двигателя RA90S6 в абсолютных единицах 

Таблица 3 - Базовые параметры двигателя RA90S6  

Таблица 4 - Параметры двигателя RA90S6 в относительных единицах 



Схемы моделей АКЗ двигателя
Модель для исследования переходных процессов в асинхронном 

электродвигателе, работающего на активную нагрузку

Рисунок 2 – Модель для исследования переходных процессов в асинхронном 
электродвигателе, работающего на активную нагрузку 



Схемы моделей АКЗ двигателя
Модель для исследования переходных процессов в асинхронном 

электродвигателе, работающего на реактивную нагрузку

Рисунок 3 – Модель для исследования переходных процессов в асинхронном 
электродвигателе, работающего на реактивную нагрузку 



Схемы моделей АКЗ двигателя

Модель реактивной нагрузки

Рисунок 4 – Модель реактивной нагрузки 



Механические характеристики 
асинхронного двигателя

Работа двигателя в двигательном режиме

Рисунок 5 – Двигательный режим работы двигателя



Механические характеристики 
асинхронного двигателя

Генераторный режим работы двигателя

Рисунок 6 – Генераторный режим работы двигателя



Динамические характеристики 
асинхронного двигателя

Пуск АКЗ двигателя работающего на активную нагрузку

Рисунок 7 – Пуск АКЗ двигателя работающего на активную нагрузку



Динамические характеристики 
асинхронного двигателя
Пуск и реверс АКЗ двигателя работающего на активную нагрузку

Рисунок 8 – Пуск и реверс АКЗ двигателя работающего на активную нагрузку



Динамические характеристики 
асинхронного двигателя

Пуск АКЗ двигателя работающего на реактивную нагрузку

Рисунок 9 – Пуск АКЗ двигателя работающего на реактивную нагрузку



Динамические характеристики 
асинхронного двигателя

Пуск и реверс АКЗ двигателя работающего на реактивную нагрузку

Рисунок 10 – Пуск и реверс АКЗ двигателя работающего на реактивную нагрузку


