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Выпускная работа бакалавра на тему:



Основные задачи

� проведение обзора и анализа следящих систем;
� проведение анализа и подбора двигателя; 
� построение математической модели 

разомкнутой ССПУ;
� построение желаемой ЛАЧХ разомкнутой ССПУ;
� расчет передаточной функции регулятора 

ССПУ;
� проведение дискретизации передаточной 

функции регулятора ССПУ .



Математические модели элементов 
ССПУ

Передаточная функция двигателя независимого возбуждения

Передаточная функция усилителяя  мощности

Передаточная функция редуктора



ЛАЧХ и ФЧХ разомкнутой ССПУ

Передаточная функция разомкнутой ССПУ



Желаемая ЛАЧХ разомкнутой ССПУ

Желаемая передаточная функция разомкнутой ССУП



Передаточная функция регулятора ССПУ

Разностное уравнение регулятора ССУП



Результаты выпускной работы

� проведен обзор и анализ следящих систем
� проведен анализ и подбор двигателя 
� построена математическая модель 

разомкнутой ССПУ
� построена желаемая ЛАЧХ разомкнутой 

ССПУ
� проведен расчет передаточной функции 

регулятора ССПУ
� проведена дискретизация передаточной 

функции регулятора ССПУ 


