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1. Построение плана скоростей

(…немного теории…)

При кинематическом исследовании ставят две основные задачи:
■   определение положений звеньев и траекторий заданных точек;
■ определение линейных и угловых скоростей и ускорений звеньев и 

отдельных точек механизмов.
В результате кинематического анализа устанавливают соответствие 

кинематических параметров (перемещений, скоростей и ускорений) 
заданным условиям, а также получают исходные данные для 
выполнения динамических расчетов. Знание кинематических 
параметров необходимо для расчета сил инерции и моментов сил 
инерции, кинетической энергии механизма и мощности.

Разделение сложных рычажных механизмов на структурные группы 
Ассура позволяет обобщить методы кинематического анализа и 
применять их к этим группам, представляющих статически 
определимые системы. Классификационный порядок кинематических 
групп указывает возможный и наиболее рациональный способ 
исследования данной системы.

При кинематическом анализе сложных рычажных механизмов 
определение положений, скоростей и ускорений начинают с ведущего 
звена и непосредственно к нему присоединенной группы Ассура, затем 
переходят ко второй группе и т. д. Порядок кинематического 
исследования механизма определяется результатами его структурного 
анализа и соответствует формуле строения механизма.
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2. Построение плана ускорений

(…немного теории…)

При кинематическом исследовании ставят две основные задачи:
■   определение положений звеньев и траекторий заданных точек;
■ определение линейных и угловых скоростей и ускорений звеньев и 

отдельных точек механизмов.
В результате кинематического анализа устанавливают соответствие 

кинематических параметров (перемещений, скоростей и ускорений) 
заданным условиям, а также получают исходные данные для 
выполнения динамических расчетов. Знание кинематических 
параметров необходимо для расчета сил инерции и моментов сил 
инерции, кинетической энергии механизма и мощности.

Разделение сложных рычажных механизмов на структурные группы 
Ассура позволяет обобщить методы кинематического анализа и 
применять их к этим группам, представляющих статически 
определимые системы. Классификационный порядок кинематических 
групп указывает возможный и наиболее рациональный способ 
исследования данной системы.

При кинематическом анализе сложных рычажных механизмов 
определение положений, скоростей и ускорений начинают с ведущего 
звена и непосредственно к нему присоединенной группы Ассура, затем 
переходят ко второй группе и т. д. Порядок кинематического 
исследования механизма определяется результатами его структурного 
анализа и соответствует формуле строения механизма.
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3. Определение равнодействующих сил инерции

• К оглавлению



СИЛОВОЙ РАСЧЕТ ПЛОСКИХ РЫЧАЖНЫХ МЕХАНИЗМОВ

Во время движения механизма в его кинематических парах действуют силы, 
являющиеся силами взаимодействия между звеньями. Эти силы относятся к 
категории внутренних по отношению к механизму в целом. Нагруженность 
кинематических пар силами взаимодействия является важной динамической 
характеристикой механизма. Знание сил в кинематических парах необходимо для 
расчета звеньев механизма на прочность, жесткость, вибростойкость, 
износоустойчивость, для расчетов подшипников на долговечность и для проведения 
других подобных расчетов, выполняемых при проектировании механизма. 
Определение внутренних сил, а также — в целом ряде задач — сил и пар сил, 
приложенных к механизму извне, составляет содержание его силового расчета.
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Здесь уже можно 
проверить себя: 
направление Мy 
должно  совпадать с 
направлением 
угловой скорости 1-го 
звена !!!
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Примеры графической части курсовой работы
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Пример выполнения расчетно-пояснительной записки к курсовой работе
(титульный лист и бланк задания не показаны)

1-й лист РПЗ Последующие листы РПЗ
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