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10 КЛАСС



Способы задания положения тела.
⚫ С помощью координат:
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На рисунке  показано 
положение точек А, В, С, 
в системе координат 
XOY. Найдите 
координаты этих точек.

Ответ:
Координаты 
точек:
А (200;100)
В (-100;100)
С (-100;-200)



⚫ С помощью радиус-вектора.



Способы описания движения.

1. Координатный способ:

2. Кинематическое уравнение



3. Векторный способ:

r = 
r(t)
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Определите проекции векторов на оси OX и OY

Проекции 
векторов 
на ось ОХ:
S1 = 4м
S2 = 4м
S3 = -4м
S4 = 3м
S5 = 0м

Проекции векторов 
на ось OY:
S1 = 0м
S2 = 2м
S3 = 0м
S4 = -4м
S5 = 3м



Перемещение

Перемещением тела 
называется вектор, 
соединяющий начальное 
положение тела с его 
последующим 
положением



Проверь свои знания  !



Правильные ответы

⚫ А1- 5
⚫ А2- 3
⚫ А3- 1
⚫ А4- 1
⚫ А5- 2



Решите задачу





Домашнее задание.
⚫ Физика 10 класс п 3-6.
⚫ Рымкевич 11,13,16



Скорость равномерного 
прямолинейного движения.
⚫ Движение тела(точки)называется равномерным, 

если оно за любые равные промежутки времени 
проходят одинаковые пути.

⚫ Скорость равномерного прямолинейного 
движения- это постоянная векторная величина, 
равная отношению перемещения тела за любой 
промежуток времени к значению этого 
промежутка.





Уравнение равномерного 
прямолинейного движения



Графическое представление 
равномерного движения.



Проверь свои знания!



Правильные ответы
⚫ 6-   2
⚫ 7-   2
⚫ 8-   2
⚫ 9-   2
⚫ 10- 4



Реши задачу!



Проверь решение!







Домашнее задание
⚫ Физика 10 кл. п. 7-8.
⚫ Самостоятельно разобрать примеры решения 

задач.
⚫ Упражнение 1  1-2.



Допиши формулу!




