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Степень подвижности 
механизма
определим по формуле 
Чебышева:

Структурный анализ 
механизма

– число подвижных 
звеньев
 механизма;– число 
кинематических
 пар 4 класса;– число кинематических
пар 5 класса;

получи
м

гд
е

,

За начальное звено принимаем кривошип ОА, так как для него 
задан закон движения. Формула строения механизма в этом 
случае:

где [1,6] – начальный механизм I класса;
       (2,3) – структурная группа II класса 2 вида;
       (4,5) – структурная группа II класса 3 вида. 

,

Таким образом, данный механизм является механизмом второго  класса.
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pv,

a

b
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b6, d

Построение плана скоростей

Группа 
(2,3)

kl =… [м⋅мм-1] kv =… 
[м⋅с-1⋅мм-1]

Скорость точки 
В:

ω2

ω1

ω5

Начальный механизм 
[1,6] Скорость точки 
А: 

Группа 
(4,5) 

Скорость точки 
С
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Построение плана ускорений
kl =… [м⋅мм-1]

ω2

ω1

ω5

ka =… 
[м⋅с-1⋅мм-1]

pa,b6, d
ε2

ε5
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s5

baτ
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Начальный 
механизм 
[1,6] Ускорение точки 

А: 

Группа 
(2,3)Ускорение точки 

В:

pv,

a

b
c5

s2

c,s4

b6, d

kv =… [м⋅с-1⋅мм-1]

Группа 
(4,5) 

Ускорение точки 
С
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