
Основа классической динамики –  
три закона Ньютона (1686 год)



Эти законы выполняются только в 
инерциальных системах отсчета



К I закону 
Ньютона

I закон Ньютона постулирует 
существование инерциальных 

систем







Ко II закону 
Ньютона



Ко II закону 
Ньютона



Под силой понимают геометрическую сумму всех сил, 
приложенных к телу – равнодействующую сил

Масса – коэффициент пропорциональности  между 
силой и ускорением










