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Дипломдық жұмыстың мақсаты көрсетілген сипаттамаларға сəйкес келетін 
машинаның дайын үлгісін алу болып табылады. Мақсатқа жету үшін келесі 
міндеттерді шешу қажет:

1. Сандық бағдарламалық жасақтамамен жұмыс үстелінің машинасының 
құрылымын жасау;

2. Машинаның механикалық бөлігі үшін сатып алынған заттарды таңдау;
3. Машинаны басқару жүйесін таңдау;
4. Машинаның электр сызбасын құру;
5. Машинаның электр бөлігіне сатып алынатын заттарды таңдау;
6. Өнімді құрастырудың технологиялық процесін əзірлеу;
7. Құрылымдық элементтерге статикалық талдау жасау (бағыттаушы 

біліктер);
8. Құрастыру-өлшем талдауын орындау;
9. Өндірістегі қауіпті факторларды анықтау жəне техникалық қондырғының 

экологиялық тазалығын қамтамасыз ету;
10. Дипломдық жұмыстың экономикалық негіздемесін аяқтау.

























Керекті бөлшектер тізбесі Дана саны 1 данасы, тг Керекті комплект бағасы, тг

АҚ (Nema 17HS8401) 3 7000 21000

Драйвер (A4988) 3 6000 18000
 Қоректену блогы  1 7500 7500
Жалғау платасы 1 1500 1500 
Серпімді муфта 3 500 1500 
Х осінің бағыттауыштары ⌀8  (300 мм) 2 2000 4000

Y осінің бағыттауыштары ⌀8  (300 мм) 2 2000 4000 

Z осінің бағыттауыштары ⌀6  (80 мм) 2 500 1000

X осінің винтті білігі 1 3000 3000 

Y осінің винтті білігі 1 3000 3000

Z осінің винтті білігі 1 1000 1000
Сызықты мойынтіректер  ⌀8 мм 8 1500 1500

Сызықты мойынтіректер  ⌀6 мм 4 1000 1000

Шпиндель бекітпесі 1 500 500 

Бағыттауыш тіректері 7 1000 7000

Қосымша(бекіту элементтері, жалғағыш сымдар т.б.) - - 5000

Барлығы: 80500



Қорытынды

Осы соңғы біліктілік жұмысында келесі пункттер орындалды:
1) Үстелүсті граверлеу жəне фрезерлеу станогының конструкциясы 

жасалды; 
2) Машинаның механикалық жəне электрлік компоненттерінің элементтері 

таңдалды; 
3) Осы жабдықтың қолданылу аясы анықталды; 
4) Өнімді бақылауға арналған бағдарламалық жасақтама таңдалды; 
5) SolidWorks бағдарламасында осы машинаның 3D моделі жасалды;
6) Өнімді құрастырудың технологиялық процесі жасалды; 
7) Негізгі құрылымдық элементтердің қателігі өлшемді тізбектер əдісімен 

есептелді; 
8) Құрылымдағы əлсіз нүкте анықталды - Y осі бағыттағыштарының 

ауытқуы.Бұл элементтің статикалық анализі жүргізілді; 
9) Экологиялық қауіпті көздер жіктеліп талданды жəне оларды жою əдістері 

тағайындалды; 
10) Нысанның экономикалық тиімділігі есептелді.


