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Общин сведения о редукторах:

Редуктором называют механизм, состоящий из 
зубчатых или червячных передач, выполненных 
в виде отдельного агрегата и служащий для 
передачи вращения от вала двигателя к валу 
рабочей машины.
Кинематическая схема привода может 

включать, помимо редуктора, открытые 
зубчатые передачи, цепные и ременные 
передачи.



Назначения редуктора

Редуктор служит для понижения угловой 
скорости и соответственно повышение 
вращающегося момента ведомого вала по 
сравнению с ведущим. Механизмы для 
повышения угловой скорости, выполненные в 
виде отдельных агрегатов, называют 
ускорителями или мультипликаторами.
Редуктор состоит из корпуса, в котором 

помещают элементы передачи – зубчатые 
колеса, валы, подшипники и т. д.



Одноступенчатый цилиндрический косозубый 
с ременной передачей:



Одноступенчатый цилиндрический прямозубый с 
цепной передачей:



Одноступенчатый цилиндрический 
шевронный с ременной передачей:



Одноступенчатый цилиндрический 
косозубый с цепной передачей:



Одноступенчатый цилиндрический 
прямозубый с ременной  передачей:



Одноступенчатый цилиндрический 
шевронный с цепной передачей:



Одноступенчатый конический с прямыми зубьями 
с ременной  передачей:



Одноступенчатый конический с прямыми зубьями с 
цепной  передачей:



Одноступенчатый червячный с нижним 
расположением червяка с цепной передачей:



Одноступенчатый червячный с верхним 
расположением червяка с цепной передачей:



Выбор электродвигателя и 
кинематический расчет:

� Определяем общий КПД привода по формуле:

                            

� Значения принимаем по таблице: =>



Значение К.П.Д. механический передач и подшипников

0,98 ÷ 0,99Одна пара подшипников скольжения

0,99 ÷ 0,995Одна пара подшипников качения

0,94 ÷ 0,97–– Ременная передача

0,7 ÷ 0,880,90 ÷ 0,96Фрикционная передача

0,90 ÷ 0,930,95 ÷ 0,97Цепная передача

0,5 ÷ 0,6
0,6 ÷ 0,7

–– 
–– 

0,65 ÷ 0,7
 0,7 ÷ 0,75
 0,8 ÷ 0,85 
0,85 ÷ 0,90

Червячная при числе заходов червяка:   
1
2
3
4

0,92 ÷ 0,940,95 ÷ 0,97Зубчатая коническая

0,93 ÷ 0,950,96 ÷ 0,98Зубчатая цилиндрическая
ОткрытаяЗакрытаяТип передачи



Принимаем:
КПД муфты = 0,95
КПД подшипников = 0,99
КПД зуб. передачи = 0,97

�   Определяем требуемую мощность электродвигателя:

                                 ; 

�   Определяем требуемую частоту вращения электродвигателя:



Передаточные числа понижающих передач:

72 ÷ 5Ременная передача

82 ÷ 4Фрикционная передача

82 ÷ 6Цепная передача

8010 ÷ 40Редуктор червячный

6,32 ÷ 3Редуктор конический

12,53 ÷ 6Редуктор 
цилиндрический

Наибольшие значенияРекомендуемые 
средние значения

Тип передачи



Значение передаточных чисел зубчатой передачи 
ГОСТ 2185-66:

1,12; 1,4; 1,8; 2,24; 2,8; 3,55; 4,5; 5,6; 7,1; 9; 11,22 – ой ряд

1,0; 1,25; 1,6; 2,0; 2,5; 3,15; 4,0; 5,0; 6,3; 8; 10; 12,51 – ый ряд

Примечание:
1 – ый  ряд следует  предпочитать 2 – ому.  



По ГОСТ 2185-56 принимаем

�   По таблице П1. выбираем двигатель марки  100L6
для которого P = 2,2 Вт; n = 1000 об/мин
С учетом скольжения частота вращения электродвигателя:

   S = 5,1% ;                  ;

�  Пересчитываем передаточное число

� Принимаем    Иред. = 3,15 по ГОСТ 2185-66 
�   Пересчитываем



� Отклонение от заданного

� Определяем вращающий момент на валах шестерни и колеса

�   на валу шестерни 

�   на валу колеса


