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Интерпретатор

Print(“Hello world”)
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Первое окно установки
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Второе окно установки
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Третье окно установки
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Четвертое окно установки
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Первое окно установки
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Второе окно установки
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Третье окно установки
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Четвертое окно установки
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Пятое окно установки
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Шестое окно установки
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Рабочая область в PyCharm
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1
2

3
Для чего нужны эти области?
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Запуск программы в PyCharm
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Задача №1

Вам необходимо написать программу “Hello world”



 ©  Федеральная сеть секций робототехники «Лига  Роботов», Екатеринбург, 
Новосибирск 2020

ligarobotov.ru

Ответ к задаче №1
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Print (“Hello world”)
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Горячие клавиши в PyCharm
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Ctrl + Z – Отмена
Ctrl + Shift + Z – Отменить последнюю отмену)
Ctrl + X – Вырезать
Ctrl + C – Скопировать
Ctrl + A – Выделить всё
Ctrl + F – Поиск
Shift + F10 – Запуск программы
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Выбор темы
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*Тык* *Тык* *Тык*

*Тык*
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Работа в 2-х файлах одновременно
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*Тык*

*Тык*
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Задача №2

Выведите на экран все чётные числа из 
диапазона от 0 до 9 с помощью цикла for, 
функции range и условный оператор if

23



 ©  Федеральная сеть секций робототехники «Лига  Роботов», Екатеринбург, 
Новосибирск 2020

ligarobotov.ru

Ответ к задаче №2

24



 ©  Федеральная сеть секций робототехники «Лига  Роботов», Екатеринбург, 
Новосибирск 2020

ligarobotov.ru

Pep-8 
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1) Внешний вид кода
2) Пробелы в выражениях и 

инструкциях
3) Комментарии
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Задача №3

Напишите программу для перемещающегося 
символа по диапазону из 10 символов
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Ответ к задаче №3
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