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Динамика точки в неинерциальной системе отсчета.
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Решение:
Свяжем подвижную систему отсчета с трубкой.

 

  
 

 

   

 
 

 
 

 

 

  

 
 

Обозначим:  
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Характеристическое уравнение:   
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Вариант 1.
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Вариант 2.

 

Характеристическое уравнение:   
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Условие начала движения:  
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Сделаем замену переменных:
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В момент вылета точки  

 

 

 


